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) POLITECHNIKA LUBELSKA, Lublin
2) WOLSZCZAKPIOTR

54) Sposéb i uktad sterowania
mechanizmem zamkoéw i blokad

(57) Sposdb sterowania mechanizmem zamkow i blokad za po-
mocg kodowanego sygnatu przesytanego bezprzewodowo z na-
dajnika i odbieranego przez odbiornik, przetwarzanego na sygnat
sterujacy urzadzeniamiwykonawczymi.Z nadajnika wysyta sie zako-
dowany sygnat do odbiornika, a nastepnie przekazuije sie ten sygnat
do modutu przetwarzania sygnatéw, po czym sygnat rozkodowuje
sie, a nastepnie sygnat ten przekazuje sie do modutu identyfikacji
kodu i poréwnuje sie go z kodem zapisanym w module pamieci,
a nastepnie sygnat przekazuje sie do modutu generowania sygnatu
do urzadzen wykonawczych, w ktérym w przypadku pozytywnej
identyfikacji kodu generuje sie sygnat i przekazuje do urzadzenia
wykonawczego. Ukfad sterowania mechanizmem zamkéw i blokad
sktada sie z urzadzenia (T) mobilnego do wysytania sygnatow bez-
przewodowych, sterownika wyposazonego w nadajnik-odbiornik
sygnatow bezprzewodowych, moduty przetwarzania i identyfikagji
kodéw, modut pamieci oraz urzadzenia wykonawczego pofaczo-
nego z mechanizmem zamka. W ukfadzie tym wejscie modutu (2)
przetwarzania potgczone jest z wyjsciem (1) nadajnika-odbiornika
sygnatéw, a wyjscie modutu (2) przetwarzania potaczone jest prze-
tacznikiem (3) trybu pracy, ktérego jedno wyjscie jest potaczone
z modutem (4) pamieci, a drugie wyjscie z wejsciem modutu (5)
identyfikacji, za$ wyjscie modutu (5) identyfikacji jest potaczone
z modutem (6) generowania sygnatow wykonawczych, ktérego
wyjscia pofaczone sg z urzadzaniem wykonawczym (7) i alarmo-
wym (8), a ponadto wyjscie modutu (4) pamieci potaczone jest
z wejsciem modutu (5) identyfikacji kodu.
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(71) AUTOCOMP MANAGEMENT
SPOLKA Z OGRANICZONA ODPOWIEDZIALNOSCIA,
Szczecin;
Krauss-Maffei Wegmann GmbH & Co. KG,
Munchen, DE

(72)

(54) Symulator pojazdu

(57) Symulator pojazdu, w ktdrym jako symulowana kabina zasto-
sowana jest oryginalna kabina kierowcy (1) lub jej atrapa, z co naj-
mniej jednym projektorem i co najmniej jednym ekranem (3, 6),

ktéry obrazuje wyswietlane przez projektor symulowane otocze-
nie, przy czym projektor znajduje sie na zewnatrz kabiny kierow-
cy (1) i przy czym ekran jest ekranem do projekgji tylnej (3, 6), ktory
zamontowany jest w miejscu co najmniej jednej szyby kabiny kie-
rowcy (1).

(13 zastrzezen)
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1) UNIWERSYTET tODZKI, t 6dz
2) BEDNAREK STANIStAW

4) Silnik magnetohydrodynamiczny z wewnetrznym
zasilaniem

(57) Przedmiotem wynalazku jest silnik magnetohydrodynamicz-
ny z wewnetrznym zasilaniem, majacy zastosowanie do napedu
eksperymentalnych jednostek ptywajacych w akwenach zasolo-
nych, m.in. takich jednostek, ktére nie powinny powodowac zabu-
rzen otaczajacej wody, jak statki i todzie podwodne. Silnik magne-
tohydrodynamiczny z wewnetrznym zasilaniem posiada elektrody
wykonane z metali o réznej pozycji w szeregu elektrochemicznym
i charakteryzuje sie tym, ze ma konstrukcje modutowa. Kazdy
zmodutéw (14) ma magnetowdd i umieszczane w nim wymienne
zespoty pfaskich, rownolegtych elektrod (1, 2) wykonanych z metali
zajmujacych rézne miejsca w szeregu elektrochemicznym, miedzy
ktérymi oraz na zewnatrz silnika znajduije sie elektrolit (3). Od géry
elektrody (1, 2) przymocowane sg do metalowej przektadki (4),
a od dotu do izolacyjnej przektadki (5) o takiej samej szerokosci.
Zewnetrzne powierzchnie zespotu elektrod (1, 2) pokryte sg war-
stwa kwasoodpornej substandji elektroizolacyjnej (6), korzystnie
polietylenu.
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1) POLITECHNIKA GDANSKA, Gdarisk
2) NIEDZWIECKI MACIEJ; MELLER MICHAL

Sposéb i uktad aktywnego ttumienia akustycznych
zaktécen waskopasmowych

(57) Sposdb aktywnego tlumienia akustycznych zaktdcen wasko-
pasmowych charakteryzuje sie tym, ze do generowania elektrycz-
nego sygnatu sterujacego (u(t)) dla kompensujacego przetwornika
elektroakustycznego (5) wykorzystuje sie, z zadanym opdznieniem,
pomiar czestotliwosci chwilowej sygnatu zaktocenia realizowany
na podstawie pomiaru i analizy elektrycznego sygnatu referen-
cyjnego (r(t). Uktad aktywnego ttumienia akustycznych zaktocen
waskopasmowych, w ktorym w sasiedztwie Zrédta zakidcenia wa-
skopasmowego (1) znajduje sie czujnik zaktocenia (2), a wyjscie toru



